Data
LABORATORIUM

PODSTAW  MIERNICTWA
Grupa studencka





Zespół



Imię i nazwisko

Ocena
Ćwiczenie Nr 3

Temat:  

POMIARY  NAPIĘĆ  STAŁYCH
Nr stanowiska





Nazwisko prowadzącego

Imię i nazwisko

Ocena



Cel ćwiczenia

Celem ćwiczenia jest poznanie podstawowych metod pomiaru napięć stałych, przyrządów używanych do tego celu oraz problemów decydujących o poprawności przeprowadzanych pomiarów.

I    POMIARY  NAPIĘĆ  ŹRÓDEŁ  O  RÓŻNYCH  REZYSTANCJACH  WEWNĘTRZNYCH

1. Schemat układu pomiarowego


2. Wykaz przyrządów

E – zasilacz stabilizowany, typ . . . . . . . ., nr . . . . . . . 
V1 – woltomierz magnetoelektryczny wielozakresowy, typ . . . . . . , nr . . . . . . .



klasa . . . . . . , rezystancja wewnętrzna na zakresie . . . . . . . Rwe = . . . . . . . 

V2 – woltomierz elektroniczny analogowy, typ . . . . . . , nr . . . . . . .



błąd pomiaru . . . . . . . . rezystancja wejściowa  Rwe = . . . . . . .

V3 – woltomierz cyfrowy, typ . . . . . . , nr . . . . . . .



błąd pomiaru   (gU = . . . . . . . . . . . . . . . . . rezystancja wejściowa  Rwe = . . . . . . .

Płytka laboratoryjna z dzielnikami rezystancyjnymi

3. Opis procedury pomiarowej

Zamieścić spis czynności jakie wykonano w celu pomiaru odpowiednich napięć. Podać napięcie zasilania zalecone przez prowadzącego. 

4. Wyniki pomiarów
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5. Wzory i obliczenia


6. Oszacowanie rezystancji wewnętrznej źródła


7.
Wyznaczenie napięcia UHC metodą ekstrapolacji liniowej



II  BUDOWA  WOLTOMIERZA  O ZADANYM  ZAKRESIE  POMIAROWYM 

1. Dane  projektowe

Miliamperomierz magnetoelektryczny typ . . . . . . , IŻ = . . . . . . mA, Ra = . . . . . . (
Zakres pomiarowy woltomierza UZ = . . . . . . . V

2. Schemat projektowanego przyrządu


3.
Obliczenia i kalibracja zaprojektowanego woltomierza

POMIAR NAPIĘCIA UFC ZAPROJEKTOWANYM WOLTOMIERZEM

1. Schemat układu pomiarowego



2. Wykaz przyrządów

E – zasilacz stabilizowany, typ . . . . , nr . . . . .


V – zaprojektowany woltomierz


Sieć rezystancyjna 

3. Wynik pomiaru, analiza błędu metody i wnioski

III  POMIAR NAPIĘCIA UHC METODĄ KOMPENSACYJNĄ 

1.
Schemat układu pomiarowego





2.   Wykaz przyrządów

E – zasilacz stabilizowany, typ . . . . . , nr . . . . . . .
V1 – woltomierz (wskaźnik zera), typ . . . . . . . . . . . . . . . . , nr . . . . . 

V2 – woltomierz, typ . . . . . . . . . . . . . . . . , nr . . . . . 

Rd – rezystor dekadowy, nr . . . . . . . . . 

Sieć rezystancyjna

3. Opis procedury pomiarowej

Uzasadnić wybór użytych woltomierzy. Opisać procedurę pomiarową. Podać źródła błędów.  
4. Wynik pomiaru i oszacowanie błędu

5.    Wnioski

Wnioski końcowe
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Zamieścić dane woltomierzy. Podać wzory i wykonać odpowiednie obliczenia. Podać wynik i oszacować błąd ekstrapolacji. Dobrać odpowiednie skale do wykonania wykresu.





1/RV
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Na podstawie znajomości wartości błędów metody pomiarowej (U oraz rezystancji woltomierzy RV oszacować (podać rząd wielkości) wartość rezystancji źródła R dla każdego z dzielników rezystancyjnych. Uzasadnić oszacowanie.





Podać odpowiednie wzory, objaśnić występujące oznaczenia oraz przeprowadzić przykładowe obliczenia błędów.
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